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Jednostka prowadzgca

Wydzial Budownictwa 1 Bezpieczenstwa Pracy

Kierunek studiow

BUDOWNICTWO

Nazwa przedmiotu

Technologia rob6t budowlanych

Kod przedmiotu

B/TRB

Modut

Ksztatcenie w zakresie dyscyplin kierunkowych

Nazwa specjalnosci (jesli
dotyczy)

Poziom ksztatcenia

Studia pierwszego stopnia

Profil ksztatcenia Praktyczny
Forma studiow Studia niestacjonarne
Jezyk wyktadowy polski

Typ przedmiotu

Obligatoryjny

Wskazany semestr

ksztatcenia Siodmy
Catkowita liczna punktéw 3
ECTS
Forma prowadzenia zajec Wyktad CW|czen.|a Laboratorium | Projekt Cwiczenia
audytoryjne terenowe
. . . Zal. Na
Forma zaliczenia Egzamin - - -
ocene
Liczba ST 60 30 30 - - -
godzin NST 45 30 15 - - R

Kierownik przedmiotu

Prowadzacy zajecia

Wymagania wstepne / przedmioty wprowadzajace

Podstawowa wiedza w zakresie budownictwa ogdlnego, konstrukcji betonowych, konstrukgji
metalowych oraz budownictwa komunikacyjnego.

Cele ksztatcenia w zakresie przedmiotu

Nabycie przez studentéw podstawowej wiedzy z zakresu technologii robét i proceséw
budowlanych i organizacji robdt zgodnie z ich technologig i wymaganiami bezpieczenstwa
pracy. Nabycie umiejetnosci opracowywania technologii wykonania robét i kierowania
robotami zgodnie z opracowang specyfikacjg techniczng i obowigzujgcymi przepisami

budowlanymi.

OPIS EFEKTOW UCZENIA SIE DLA PRZEDMIOTU

Efekty uczenia sie w zakresie WIEDZY
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samoksztatcenia sie w celu podnoszenia
kompetencji zawodowych.

Tresci ksztatcenia

Wyktady:
1. Mechanizacja i automatyzacja proceséw budowlanych.
Technologia i organizacja transportu i robot tadunkowych.
Technologia i organizacja robét ziemnych.
Technologia i organizacja robdt murowych, betoniarskich i zbrojarskich.
Prefabrykacja. Montaz konstrukcji budowlanych. Rusztowania.
Technologia i organizacja robdt wykoniczeniowych.
Technologie systemowe w budownictwie.
Technologia robét nawierzchniowych.
Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét.
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Cwiczenia:

Opracowanie technologii wykonania robot budowlanych dla jednego z zadan inwestycyjnych.
Opracowanie projektu zagospodarowania terenu budowy z uwzglednieniem planu BIOZ.
Zaprojektowanie robét ziemnych, zaprojektowanie wykonania fundamentéw (deskowanie, zbrojenie,
betonowanie), zaprojektowanie wykonania robdt stanu surowego z wykorzystaniem technologii
(monolitycznej, prefabrykowanej, tradycyjnej).Opracowanie organizacji prac ziemnych z transportem
urobku przy plantowaniu terenu i wykonywaniu wykopu pod budynek. Opracowanie technologii

i organizacji montazu wybrane]j konstrukcji obiektu prefabrykowanego. Opracowanie projektu
deskowan systemowych oraz organizacji procesu betonowania tej konstrukgcji.

Sposoby weryfikacji osiggniecia efektéw uczenia sie
w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych

Efekty uczenia sie w zakresie WIEDZY

Symbol
kierunkowego Sposoby weryfikacji
efektu uczenia sie

K-wo07
K_wW08 Kolokwium w formie testu, kolokwium zaliczeniowe, egzamin
K_W12

Efekty uczenia sie w zakresie UMIEJETNOSCI

Symbol
kierunkowego Sposoby weryfikacji
efektu uczenia sie

K_uo1
K U04 Kolokwium zaliczeniowe
K_U09
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Efekty uczenia sie w zakresie KOMPETENCJI SPOLECZNYCH
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efektu uczenia sie
K_KO01 Ocena na podstawie obserwacji zaangazowania studenta na zajeciach.
K_K02
K_K03
K_K04
Kryteria oceny osiggnietych efektéw uczenia sie
Efekt
uczenia Na ocene 3 Na ocene 4 Na ocene 5
sie
Student potrafi omoéwi¢ Student potrafi zastosowa¢ Student potrafi aktywnie
wybrang technologie robét technologie robét iproceséw | poszukuje izdobywa informacjq
i procesy budowlanych (robét | budowlanych w zaleznosci od | na temat nowoczesnych
transportowych, ziemnych, zadania inwestycyjnego (robét | rozwigzan poznanych
zbrojarskich , betonowych, transportowych, ziemnych, technologii robét
Wi1. . . . . .
montazowych, murowych, zbrojarskich, betonowych, i procesow budowlanych
wykonczeniowych, montazowych, murowych, korzystajac z réznych zrédet.
mechanizacyjnych, rusztowania | wykonczeniowych,
itp.). mechanizacyjnych i rusztowania
itp.).
Student potrafi omowic Student potrafi omowic Student potrafi biegle
organizacje wybranych robot organizacje poznanych robdt analizuje, trafnie dobiera
wW2. budowlanych. budowlanych. organizowanie robot
budowlanych w zaleznosci od
zadania inwestycyjnego.
Student zna bezpieczeristwo Student zna bezpieczeristwo Student potrafi przestrzegaé
i higiene pracy podczas i higiene pracy podczas bhp i trafnie dobiera¢ srodki
W3. wykonania i organizacji wykonania i organizacji zadarn | ochrony indywidualnej
wybranego zadania inwestycyjnych. podczas wykonania zadan
inwestycyjnego. inwestycyjnych.
Student potrafi poprawnie Student potrafi poprawnie czyta Student potrafi biegle czyta
przeczyta¢ dokumentacje dokumentacje projektows. dokumentacje projektows.
uil. projektowg, odczytuje Prawidtowo postuguje sie Potrafi ocenic¢ poprawnos¢
informacje na mapie do celéw | terminologig techniczna. dokumentacji i wprowadzic¢
projektowych. uzasadnione zmiany.
Student potrafi poprawnie Student potrafi opracowac Student potrafi trafnie
opracowac technologie technologie wykonania robdt | dobierac i analizowac
u2. wykonania robét budowlanych | budowlanych dla kilku zadan materiaty aby opracowac
dla wybranego zadania inwestycyjnych. technologie wykonania robot
inwestycyjnego. budowlanych.
Student potrafi poprawnie Student potrafi wstepnie Student potrafi wprowadzac
omowic kierowanie robotami oceni¢ kierowanie robotami rozwigzania techniczne
U3 zgodnie ze specyfikacja zgodnie ze specyfikacja i organizacyjne wptywajgce na
' techniczng i obowigzujgcymi techniczng i obowigzujgcymi poprawe warunkow i jakosc¢
przepisami budowlanymi. przepisami budowlanymi. pracy. Analizuje obowigzujace
przepisy budowlane.

Zestawienie zbiorcze form osiggania efektow uczenia sie
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Stosowane metody dydaktyczne i pomoce naukowe

Wyktad z prezentacjg multimedialng, rozwigzywanie zadan, dyskusja

Naktad pracy studenta (bilans punktéw ECTS) Obcigzenie
studenta (h)
Formy nakfadu pracy studenta ST NST
1) Udziat w zajeciach teoretycznych (wyktady) ) 30 30
2) Udziat w zajeciach praktycznych (¢wiczenia, konwersatorium) 30 15
3) Udziat w konsultacjach 2 2
4) Zajecia z bezposrednim udziatem nauczyciela akademickiego (suma
62 47
1+2+3)
5) Praca wtasna studenta 13 28
Sumaryczne obcigzenie praca studenta (h): | 75 75
Suma punktow ECTS (zgodnie z planem studiow ): 3 3
taczny naktad pracy studenta
Liczba godzin
dydaktycznych Praca wtasna studenta
ST NST
3 10 Samodzielne przygotowanie sie do zajeé praktycznych (¢wiczenia audytoryjne,
laboratorium, ¢wiczenia projektowe, ¢wiczenia terenowe)
3 5 Samodzielne przygotowanie sie i udziat w kolokwium/zaliczeniu
4 5 Samodzielne przygotowanie sie i udziat w egzaminie
3 8 Samodzielne studiowanie literatury

Literatura obowigzkowa

1. Budownictwo ogdlne, Tom |, lll, IV, Arkady, Warszawa 2008 — 2009.

2. Martinek W., Ksigzek M., Jackiewicz-Rek W.: Technologia robdt budowlanych — ¢wiczenia

projektowe, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2007.




3. Linczowski Cz.: Technologia robét budowlanych. Politechnika Swietokrzyska, Kielce 2000.
4. Biegus A.: Technologia i zarzgdzanie w budownictwie. Politechnika Wroctawska, Wroctaw 2006.
5. Zenczykowski W.: Budownictwo ogdlne. Arkady, Warszawa 1992.
Literatura uzupetniajaca
1. Rollas., Sawicki E.: Technologia robét w budownictwie drogowym —cz:1, 2, 3; WSiP, Wwa 1997.
2. Parczewski W.: Wnuk Z.: Elementy robdt wykonczeniowych, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Warszawskiej, Warszawa 1998.
3. Abramowicz M.: Roboty betonowe na placu budowy, Arkady, Warszawa 1992.
4. Wolski Z.: Roboty podtogowe i oktadzinowe, Warszawa, WSiP 1998.
5. Dyzewski A. i inni: Technologia i organizacja budowy. T. 1-2. Technologia
i mechanizacja robdt budowlanych. Arkady, Warszawa 1989-1991.
6 . Czasopismo ,Materiaty budowlane”




